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Metody i narzedzia
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Wymadg: model doktadnie odtwarza tabele

y; = model(x;)

e —wezet (ang. knot)




Po co nam model interpolacyjny?
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Modele interpolacyjne

Model tgczy tylko sgsiednie wezty

Splajny (funkcje sklejane, ang. splines)

splajn O stopnia splajn 1 stopnia splajn 3 stopnia
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Modele interpolacyjne

Model tgczy tylko sgsiednie wezty

Splajn k—tego stopnia:
e w przedziatach <:Ei, xi+1> jest wielomianem k—tego stopnia

* ma ciagta (k-1)-wszg pochodna na przedziale (zg, Tn)
(So(x) dla x € (zg,21)
S1(x) dla z € (x1,x2) splajn kubiczny

F o= §"(x0) = §"(an) = 0

Sn-i(z) dlaz e (zy_1,2N)

So(x) dla x < xq
S(x) =Sy_1(z)dlax >N

e przyjmuje sie zwykle, ze S(x)




Modele interpolacyjne

Pojedynczy model dla wszystkich weztow

np. wielomian N—tego stopnia Reprezentacja Newtona
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Modele interpolacyjne

Pojedynczy model dla wszystkich weztow

Uogdlnione funkcje liniowe

N
g(x) =) cii(x)
s 1=0
° e . C; —
* g @; — funkcje bazowe
Q
) :

Przyktady zestawow funkcji bazowych
* jednomiany
* wielomiany Czebyszewa

* szereg Fouriera




t3gczenie szeregow czasowych z réznych
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Zrodto 2

Co nam daje interpolacja?
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this is “the end
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